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Abstract

The first target of this work is on computer-aided design using SolidWorks software, two
types of Savonius wind turbines, the first is conventional type S-C, the second type S-H90. The
second target is to produce a 2: 3 scale models of the tested Kamoji model, the S-H90 wind turbine,
and a test bench to determine its characteristics. A two-dimensional and three-dimensional CFD
numerical simulation was made by the ANSYS Fluent 17.1 Software, the numerical and
experimental results thus obtained on our S-H90 wind turbine are validated through the work of,
Kamoji for the SH wind turbine, and Hayachi for the S-C wind turbine. The performance tests on

the realized model were also validated through these same references.

Key words: Savonius Turbine, Test Bench, Numerical Simulation, Aerodynamics.
Résumé

Le premier objectif du présent travail porte sur la conception assistée par ordinateur en
utilisant le logiciel SolidWorks, de deux types d’€oliennes Savonius, la premiere est
conventionnelle de type S-C, la deuxieme hélicoidale de type S-H90. Le second objectif est de
réaliser un modeéle réduit a I’échelle 2 : 3 du modele testé de Kamoji, de I’éolienne S-H90, et d’un
banc d’essai permettant de déterminer ses caractéristiques. Une simulation numérique CFD, en
bidimensionnelle et tridimensionnelle a été faite par le logiciel ANSYS Fluent 17.1, les résultats
numériques et expérimentaux ainsi, obtenus sur notre éolienne S-HO0 sont validés a travers les
travaux de Kamoji pour 1’éolienne S-H90, et de Hayachi pour 1’éolienne S-C. Les tests de

performance sur le modele réalisé ont été également validé a travers ces mémes références.

Mots clés : Savonius Turbine, Banc d’Essai, Simulation Numérique, Aérodynamique.
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