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ملخص

في هذا العمل نهتم بدراسة محطة ضخ مياه موجهة للإستعمال في المناطق النائية والمعزولة عن الشبكة 
ونة للمحطة ونماذجها الكهربائية، وبالتالي فهي مزودة بالطاقة الشمسي. بعد عرض مختلف الأجزاء المك

 الرياضية نقوم بمحاكاتها في ظروف عادية.

بعد ذلك، نتطرق لدراسة مختلف العيوب المحتملة الظهور في المحطة واجزائها، من حيث تأثيرها على 
 المردودية الاجمالية بغرض إقتراح طريقة لرصدها وتشخيصها.

 لسلسلة.بعدها، نهتم بتطوير تحكم ملائم للاعطاب لكل جزء مشكل ل

 

 ، طاقة شمسية. ،محطة ضخ مياه كلمات مفتاحية: اعطاب، عيوب، رصد، تشخيص، تحكم ملائم للاعطاب
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La puissance de crête, Pc : 

La caractéristique I=f (V) : 

Tension à vide, Vco

Courant de court-circuit, Icc

Point de fonctionnement optimum, Pm (Vm, Im)

Rendement : 

Facteur de forme : 

 

 



 

0 ≤ 𝐼 ≤ 𝐼𝑐𝑐 0 ≤ 𝑉 ≤ 𝑉𝑜𝑐

 

𝐼𝑐𝑐 ≤ 𝐼  𝑉 ≤ 0

 

𝐼 ≤ 0 𝑉𝑜𝑐 ≤ 𝑉

 

 

 



Icell               Le courant en sortie [A] 

Iph                Photo-courant [A] 

I0                  Courant d’obscurité de la diode [A] 

Rse              La résistance série [Ω] 

Rsh             La résistance parallèle [Ω] 

K                 Constante de Boltzmann [1.38046 × 10-23 J/K]  

Q                Charge d’un électron [1.602 × 10-19 C]  

T                Température [K] 

n                Coefficient d’idéalité de la diode 
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𝐼𝑝ℎ                   Courant équivalent de la cellule 

𝐼0     Courant de saturation de la diode  

𝑉𝑡 =
𝑎.𝑘𝑏.𝑇𝑐

𝑞
    Tension thermique de la diode  

𝑘                   Coefficient de réglage de Bishop (3.4-4) 

𝑛      Coefficient de re glage de Bishop    ̴ 0.1 

𝑉𝑏                    Tension de claquage de la cellule (-10V à -30V)  
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Espace de parité :  

Observateurs  

Estimation des paramètres  
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