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ملخص

 و نقوم بمحاكاته في ظروف عادية. نماذجه الرياضية و محركال في هذا العمل نهتم بدراسة

و مختلف العيوب المحتملة الظهور في واجزائها، من حيث تأثيرها على  لةالآ بعد ذلك، نتطرق لدراسة
 المردودية الاجمالية بغرض إقتراح طريقة لرصدها وتشخيصها.

 

 .محرك ،مفتاحية: اعطاب، عيوب، رصد، تشخيصكلمات 
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