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Pour G=1
N: weme du amsteun
P N (ovfim) Y, (V) BN (/)| BV (V)
O 1000 5,2 26,36 0,325
A 32%2% 5,4 36,36 0,325
2 6US,45 | 6,4 36,36 0,325
3 412 72 6,6 A4, 31 0,325
4 3%5, 45 6,9 M, %4 0,325
5 344,94 Es A, 4 0,325
6 342,72 EX M, 0,325
7 293,63 12 1,94 0,325
® 240 43 14,94 0,326
9 224,91 +4 41,94 0,325
40 20%,2% 44 11,91 0,325
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Pour G= 2
N: ileme dw emotewn
£ N (Bfmi) | Ve (V) DN (6 fmid AV, (V)
O 1000 5,2 36,36 ©)325
A a5y s4 | 5,4 36,36 ©,325
¥4 F45,45 6,4 36,36 0,325
3 6232% | 3 36,36 0,325
" 45,45 17 36,36 0,325
5 463,09 %9 Ry 0,325
6 L3636 | 8/ M, 34 0,325
ES 463,63 3 14,34 0,325
3 363 43 3,6 11,94 6,325
3 330,9 3? A1, 0,325
10 31636 | 89 1,3 0,325
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B 403,63 | 9.4 11,24 0,325
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P N (Bvfma)l Ve (V) | AN(oejui AV, (V)
O 1000 5,2 36,36 0,325
1 1000 &5 36,3C 0,325
2 3us,45 | Hu 36,3C ©,325
3 390,09 RS 36,36 0,325
L 163,63 9 4 3636 0,325
5 esu, 54 | 94 36,36 0,325
¢ 590,90 9,4 36,34 0,325
F 48%, 271 3 4 11,34 0)325
? 4ot 27 A4 A1, %4 0,325
9 363,63 9.4 GRS 0,325
A0 344,84 3,4 M, 0,325
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Cl collbw
AN= LYo
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Vo ! Ramem auec oovnts da Lo afn@rotsuce tachuymSrique
,
Ao = f::; + BVg
[,\_s\(ﬁé,.' LUueun e Reckire
Rimdlats LQovque le moteun Tounme doms Lo sem ds argui-
- Res dumt vondne
P N (/)| Vo (Vellks) | AN (b jma) AVol Volk)
o Aooo 4,025 236,36 ©)32.5
A Aooo L4,225 326,36 0,325
2 Ays,45 | 6,200 36,36 o)A
3 936,36 | ®,Aoo0 36,36 o)/
4 92323 | 9,600 36,36 0,4
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MMMQQMMW hons Lo Sems traewe
dmaAo%\Mﬂﬂlo Al e Ameiling

P N (Bulmin)| Vo (V) AN (5 wim)| BV (V)
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